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亮道智能是全球技术领先的激光雷达系统供应商，为行业客户提供激光雷达感知系统，包括车规级雷达

硬件，感知功能开发，测试验证与量产后数据服务。

作为Innovator Top 100 创新企业，亮道智能独具中德创新优势，拥有来自德国主机厂、Tier1、半导体公

司多年研发经验的全球顶尖技术人才团队，具有国际化视野和全球化项目落地能力。

亮道智能客户群体覆盖全球知名车企、国际领先的汽车零部件企业、中国自动驾驶领域知名科技企业

等。亮道智能致力于与合作伙伴一起，携手将激光雷达系统广泛地应用于智能驾驶和智慧城市领域，用

安全可靠的技术与产品为未来智慧出行保驾护航。

2023年“德国创新Top100”

前沿科技
引领创新

全球顶尖
技术团队

国际视野
落地经验
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企业使命
发现前所未见，点亮未来出行。

企业愿景
成为全球激光雷达智能应用领导者。

企业价值观
待人真诚，待物客观，待己坦然。
开放包容，拥抱变化，快速敏捷。
专注创新，持之以恒，坚持做有价值的事情，直至成功。



亮道深圳
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产品运营中心
上海  中国

商务运营中心
慕尼黑  德国

北京数据与
工程中心

亮道智能总部
北京  中国

欧研中心
柏林  德国



亮道智能总部
北京市朝阳区广顺北大街33号福码大厦 A座18层

欧研中心（德国 . 柏林）
 Germaniastraße 18-20, Eingang C 2.0G 12099, 

Berlin

商务运营中心（德国 . 慕尼黑）
Rosa-Bavarese-Straße 3, 80639 München

产品运营中心（中国 . 上海）
上海市嘉定区于田南路36号 智能网联孵化中心 311室
上海市闵行区申长路1398弄阿里中心1-4号T2  505室

北京数据与工程中心
北京市房山区弘安路85号中关村新兴产业前沿技术

研究院
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2015-2016

2017-2018

2019-2021

2022

·亮道智能的前身欧百拓成立，将激光雷达技术引入
   中国自动驾驶行业。
·完成核心团队搭建。

·亮道智能成立，树立愿景⸺推动激光雷达的车载   
   量产。
·通过早期国际客户搭建感知系统测试验证体系。

·以全球领先的研发理解成功申请德国政府科研项 
   目资金支持。
·里程碑：获得长城汽车L3量产研发定点，参与激光
   雷达量产项目。
·成功申请成为国家高新技术企业及中关村高新技   

   术企业。
·入选德国Bayern Innovativ Top 25践行创新企
   业榜单。
· 通过TISAX“高”等级认证。

· 荣获2022年“德国创新Top100”奖项。
· 在中德两地同步参与交付BMW& Magna的激光雷 

   达量产项目。
· 品牌形象全新升级，开启量产元年。
· 发布面向量产的Flash激光雷达。
· 中欧十城落地智慧城市解决方案。
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基于激光雷达的智慧城市解决方案
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亮道智能作为全球技术领先的激光雷达系统供应商，可提供激光雷达量产的全栈式

服务，能够为客户提供长、中、短距不同激光雷达组合的系统解决方案，包括：激光雷

达硬件、AI感知功能开发与数据训练、场景管理与分析系统以及大数据管理平台。

面向量产的车载
激光雷达系统

激光雷达硬件

大数据管理平台

AI感知功能开发与
数据训练

场景管理与分析系统

面向量产的车载激光
雷达系统



*LDSatellite产品系列针对不同的场景有近距离  
  与中距离两款产品。

FOV：up to 120°x90°
H-Resolution: up to 0.25°
V-Resolution: up to 0.25°
Range: up to 50m (Standard) or 
up to 150m (Premium)
Frame rate: up to 30 fps

核心特征

应用场景 感知能力

外观纤巧灵活纯固态Flash技术 超大视场角 芯片化设计 超长使用寿命高可靠性

他车加塞 拥堵跟车路口通行

远程接管变道超车

自动泊车

智能避障 高速巡航

雷达安装高度（0.5~1.1m)

20cm

h=0.5m
h=0.3m

5.3m

h=0.8m h=1m

h=1.4m

h=1.75m

up to 90°
≥8°

2.8m

≤15cm
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01 车规级激光雷达硬件系统

亮道智能与多家全球知名的激光雷达硬件企业深度合作，同时也有自研激光雷达产品，可以为汽车客
户提供多种不同品牌激光雷达硬件系统集成的工作。

亮道智能可配合主机厂需求，适配线束与硬件接口，定制激光雷达的外观产品尺寸，提供配套的清洗系
统与散热方案等。亮道智能具备激光雷达的本土化生产制造能力，激光雷达自动化生产基地也在规划
建设中。

纯固态Flash侧向激光雷达



在线感知算法

算法特点

AI感知算法的数据训练

亮道智能可为客户提供满足功能安全的激光雷达感知算法。结合传统点云聚类和深度学习的激光雷达
点云算法实现满足功能安全ASIL B的激光雷达感知算法功能，包括目标检测，道路信息检测，以及可驾驶
区域等。可针对不同类型的激光雷达硬件组合提供相应的感知融合算法，并实现基于主流算力平台的算
法集成，保证激光雷达系统的安全性、可靠性、检测率和准确度。
这也是亮道智能全栈式激光雷达系统供应商的核心能力之一。

·灵活、可适配不同的激光雷达硬件并且可融合多种雷达
·多任务感知，节约算力
·多平台部署
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02 AI感知功能开发与数据训练

感知算法SDK升级

场景库

影子模式在线场景挖掘
车辆平台

基于公有云/私有云服务的SAAS

大数据管理平台 

场景究竟如何使用？如何挖掘海量场景？

场景管理与分析系统

通过Al driver生成海量仿真场景基于
Long Short-Term Memory (LSTM)

模型

Al Driver 驾驶策略仿真平台

AI感知算法训练的数据闭环

AI感知算法训练
Ai Driver

驾驶策略模型

场景挖掘策略SDK
感知算法SDK升级



外加感知传感器，原车无损改装，实现车辆控制智能化，为自动驾驶研究、测试和开发提供基础平台。

LD Calibrator是亮道智能自研的自动化车辆传感器标定软件，可以支持车辆多传感器和车辆坐标系
达成统一。

感知开发工程车辆平台

LD Calibrator 集成标定软件

·改造方案设计
·结构件等开模及制作
·传感器安装与标定
·车体开孔，线路布设

·后备箱改造和电源管理
·保险杠等改后美化
·车辆信息提取与输入
·系统最终标定

车展展车设计：毫米波+激光雷达+
视觉集成方案

视觉+激光雷达轮毂上方集成方案 自动驾驶开发白盒车全套硬件集成 毫米波+激光雷达+视觉集成方案

摄像头内外参标定

走线布设，隐蔽式实施，力求美观，
简洁和安全

后备箱空间改造，人性化设计，以实
现安全，易用，美观、以及散热

激光雷达+摄像头联合标定车端激光雷达标定操作
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自动化标注ALT算法

数据标注LD Editor

感知算法KPI评价

自研的自动化标注ALT算法可以支持感知目标物的高
质量的自动化提取，准召率高于业界平均水平。

目前支持自动化提取的目标物输出包括：
静态目标：道路边缘、路面标识、隧道、高速出入口等；
动态目标：汽车、卡车、行人、摩托车、自行车等；
动态目标物参数：位置方向、速度、加速度、转向角、物
体时间距/间距等参数

LDEditor是亮道自研的数据标注软件，可以标注激光雷达点云数据，以及点云与图像融合数据。
LDEditor针对连续帧数据标注的优化，可以支持高效地连续帧数据生产，极大提高标注效率和准确率，满
足未来数据训练需求。亮道智能承接了多个国际主机厂的传感器算法训练的项目，掌握丰富的面向量产
的数据生产，满足主机厂的严格的数据质量要求。

感知算法KPI评价功能是嵌套在LD DMS大
数据平台上的的感知传感器自动化评测工
具。通过被测设备/系统输出结果与真值逐
帧逐个目标物进行对比分析，最终将分析
结果输出为分析报告。

报告包含准确率、召回率等分析指标与图
表，通过分析报告可以反映待测设备/系统
的多达三十多项性能指标。

修改功能 继承功能 自动贴合 自动纠错
文件读取和解
点云自动回放
目标框增删减

智能追踪目标
属性自动继承
继承时间自定

轨迹平滑处理    
属性自动继承
自定义贴合

错误智能自检
一键定位错误
标注质量检查

K P I 指 标 参 考

Data update period

False positive False negative

Width
Length

Frame
counter

Object
counter

Maximal
distance

Wrong
classification

Car

Truck

Car
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从真实采集数据中挖掘场景有两个重要的用途：
第一，从路采的海量数据中挖掘出感知能力表现薄弱的驾驶场景，通过数据标注形成训练集，做针对性场景训练。
第二，基于真实驾驶行为挖掘的场景导入仿真平台，用于训练决策模型，更接近于真实驾驶行为。

·基于自动化标注结果直接实现场景挖掘，极大的减少标注投入； 

·场景提取覆盖车车交互、人车交互、各类高速场景与城市场景等； 

·可以支持自定义的场景挖掘，支持多达1000个场景提取的参数设置；

*维度: 维度指的是天气，道路，物体，交互，驾驶风格等可以被人类语义理解，可以写成文字描述的要素。
*参数: 参数是指所有可量化的数据类型。 eg.每辆车的速度，加速度，位置，车头朝向，两车距离等。

场景挖掘流程

可以提取多达300个维度* 
1000多种参数*的数据

人工智能算法判断与
数据挖掘

特征时间轴 场景挖掘-语义识别

场景管理与分析系统

场景挖掘 场景仿真

数据迭代

数据自动化
标注ALT

感知算法SDK升级

AI感知算法训练闭环

数据训练集数据标注 AI感知算法训练
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03 场景挖掘与管理系统



LD DMS是一套SAAS系统，可以部署在客户指定的公有云/私有云或者数据中心。
· 全球统一部署，且严格符合国家数据合规性管理要求。
· Serverless 无服务器化部署，支持公有云私有云跨云协作。
· 跨私有云公有云数据湖存储，保证数据安全的同时解决大规模数据管理的问题。

亮道DMS集成在AWS的平台方案

中国数据中心

数据湖

德国数据中心

数据湖

元数据同步

VPN
Connection

53

Amazon Route 53

数据源

车端 场 端 其它 IOT

AWS Cloudaws

中国地区

Amazon CloudWatch AWS Key Management
Service

AWS Identity and Access 
Management

AWS Kinesis

Amazon 
Cloudfront

Amazon API
Gateway

VPC

Amazon EC2EMR

AWS EKS

Amazon RDS

Elastic Fi le
System

AWS Glue

Amazon S3

Lambda

K

AWS Cloud aws

德国地区

Amazon CloudWatch AWS Key Management
Service

AWS Identity and Access 
Management

AWS Kinesis

Amazon 
Cloudfront

Amazon API
Gateway

VPC

Amazon EC2 EMR

AWS EKS

Amazon RDS

Elastic Fi le
System

AWS Glue

Amazon S3

Lambda

K
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04  LD DMS大数据管理平台



2021年底，亮道智能承担国内某车载半导体公司的车
辆改装及采集服务项目。项目通过亮道数据采集系统
与车规级Camera相结合，进行数据采集，通过联合
标定将真值数据中目标物识别并实现3D转2D映射，
为客户提供了不同采集环境条件下ADAS前视、ADB
及CMS各个功能场景的联合标定结果，实现待测视
觉感知系统能力评价。

亮道智能为某国际智能电动汽车品牌测试车提供传
感器标定和数据服务，不仅通过亮道自研方法实现精
准标定，同时开发了整套数据处理工具链，结合前视
和环视摄像头数据作为参考，对激光雷达点云数据进
行自动化加人工的高精度标注。

亮道智能为国内某自动驾驶测试平台和国际Tire1提
供了多套路侧感知系统，并对传感器采集的原始数据
进行人工标注，以提高算法对目标物的探测能力。总
目标数的真值近300万帧，平均每帧有效统计目标数
超30个。

2021年，亮道智能承接了国际知名Tire1供应商给某 
OEM提供感知功能数据服务的国内部分，顺利完成
了整个系统的精确标定，数据采集路线规划，以及数
据采集、脱敏，真值数据生产，待测传感器测评，基于
HIL的客户软件迭代及其相关数据服务工作，为OEM
量产下一代车型提供了足够的感知功能迭代概念性
研究工作。
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基于激光雷达的智慧
城市解决方案



LDTelescope® 雷光视一体机 LD MEC

· 根据不同应用场景，自定义感兴趣目标感知区域

· 激光雷达的融合输出

· 激光雷达与视觉的融合输出

· 碰撞预警、车流量统计、车流平均速度统计等应用功能

· 目标输出可通过RSU广播或者发送给车辆，或者上传区域运算中心

 LDTelescope® 路侧感知融合系统

路侧全息感知 智慧高速

智慧园区

智慧交通数据库

路侧感知真值

智能网联测试场

· 目标尺寸、分类
· 交通流检测
· 数字孪生

· 隧道检测
· 交调系统、治超系统
· 隧道检测

· 路侧交通真值
· 路侧感知KPI
· 路侧激光雷达CNAS认证

· 协作式自动泊车
· 智能网联、车路协同
· 目标监测、事件检测

· 数据采集、自动化标注、场景库工具链
· 路侧数据场景库

· 车辆智能化
· 测试场智能化
· 自动泊车功能测试

路侧激光雷达感知全栈服务

智慧交通和新基建背景下，车路协同发展进入全新阶段。传统交通传感器采集的数据无法满足智慧交通
规划和管理需求。路侧感知能力亟待升级，需要精细化的目标级数据支撑功能落地。

针对智慧交通和车路协同的应用需求，亮道智能推出了基于激光雷达的智慧城市解决方案⸺ LDTelescope®，
涵盖路侧感知方案设计、传感器选型、安装，感知算法和应用开发，边缘计算平台部署等环节，目前已在中德两
地实现落地示范应用。

实现功能
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亮道智能路侧激光雷达感知项目最先于索林根落地，
实现交通流量统计，并已推广至柏林、慕尼黑。亮道智
能采集城市道路的行人、车辆等实时交通数据，并将数
据通过智能软件分析之后用于交通流量的记录与分
析。

2021年12月，亮道智能获得德国交通与信息化部批准，
成功申请5GoIng大型车路协同项目。亮道智能在德国
因戈尔施塔特（德国奥迪总部所在地），提供环岛交通
感知系统和直线道路感知系统，与奥迪等多个合作伙
伴共同配合当地政府进行车路协同项目实施。

在某主机厂无人化测试场地，亮道智能提供测试场全
场的路侧感知系统，利用高精度路侧感知设备，全域多
点位感知融合，云端决策规划，实现车路协同系统下的
车辆测试无人化。

在北京市高级别自动驾驶示范区，提供路侧感知真值
数据用于待测系统的感知性能进行KPI评价并输出KPI
报告，评价指标包括：目标识别性能和目标识别误差。
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德国：索林根、柏林、慕尼黑
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· 激光雷达硬件+软件+数据服务的全栈自研能力

· 从硬件到软件、开发到测试的系统量产交付能力

· 中德两地PB级大数据中心，丰富驾驶场景数据积累



·全球车规量产激光雷达项目开发经验

·与宝马、Magna合作开发首款激光雷达量产车型

·智慧城市解决方案在中欧超十个城市落地实践

·服务团队横跨中德，具备全球化服务能力和国际视野

·来自知名主机厂、Tier1、半导体公司的技术与商务团队

·人均10+年的自动驾驶感知开发经验，懂汽车更懂客户
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获得30+政府、行业机构、媒体奖项

2022&2023 “德国创新TOP100”

Munich Innovation Challenge 2021年度科技创新第一名

2022第七届铃轩奖前瞻･电子电器类优秀奖

亿欧汽车“2022中国科技出行产业最具投资价值企业TOP10”

长城战略咨询“2021年GEI中国潜在独角兽企业”

焉知汽车第一届知鼎奖“最具影响力传感器企业奖”

连续三次荣登毕马威中国年度汽车科技新锐企业榜单

北京市“专精特新”中小企业 TISAX“高”等级信息
安全认证

ISO 9001质量体系
认证
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组织成员

客户与战略伙伴
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亮道智能历经国内激光雷达赛道从0到1，核心技术和管理团队成员横跨中德，知名主机厂、 Tier1、知名半

导体公司出身，自动驾驶感知研发能力强劲，曾参与多个激光雷达量产落地项目合作。
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北京 上海 深圳
柏林 慕尼黑

中国 德国
亮道人正迈着坚实的步伐前进
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