
路侧感知智慧交通解决方案



智慧交通和新基建背景下，车路协同进入全新阶段，迎来市场应用新浪潮。高水平的车路协同要求路侧信息
能够做到交互，再到协同感知，最后达到协同决策与控制。这对路侧信息数据的精度、可靠性、时延、准确性等
都提出了不断升级的需求。传统交通传感器采集的数据无法满足智慧交通规划、管理需求。路侧感知能力亟
待升级，需要精细化的目标级数据支撑功能落地。

激光雷达作为重要的路侧传感器之一，可以输出精准、稳定的三维感知信息，提供交通参与者的高精度轨迹，
支持新型智慧交通管理决策、车路协同感知、自动驾驶测试验证等功能服务。

针对智慧交通和车路协同的应用需求，亮道智能推出基于激光雷达的路侧感知智慧交通解决方案LDTele-
scopeⓇ，涵盖路侧感知方案设计,传感器选型、安装，感知算法和应用开发，边缘计算平台部署等环节。自
2020年起在中国上海、北京、河北，德国索林根、汉堡、慕尼黑、英戈施塔特等超过十个城市示范应用，保障更
加安全、可靠、可持续的交通出行。

▲ LDTelescope® 路侧感知融合系统

实现功能
·根据不同应用场景，自定义感兴趣目标感知区域 
·激光雷达的融合输出 
·激光雷达与视觉的融合输出 
·碰撞预警、车流量统计、车流平均速度统计等应  
     用功能  
·目标输出可通过RSU广播或者发送给车辆，或者
     上传区域运算中心

激光雷达

摄像头

LDTelescope® 路侧感知智慧交通解决方案

LDTelescopeⓇ感知融合硬件部分由高分辨率激光雷达、网络摄像头等路侧传感器，以及边缘计算单元组
成。根据城市、高速等应用场景，LDTelescopeⓇ提供多种硬件配置定制化方案，通过传感器融合来达到最佳
效果（具体配置方案参见第6页表格）。多个激光雷达、摄像头之间完成时空同步，边缘计算单元和传感器、
RSU之间，通过以太网或5G网络进行数据传输。

LDTelescopeⓇ感知融合软件部分部署在边缘计算单元，可以对点云以及图像进行拼接、融合、聚类，从而实
现目标的探测、跟踪和识别，最终将目标传输到RSU或上一级功能开发平台。

经过多年技术创新研发和成功实践应用，LDTelescopeⓇ可支持路侧真值系统、智能网联测试场、城市全息
路口、隧道及高速公路感知等路侧感知全栈服务，助力智能基础设施构建和智慧交通的落地应用。
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· LD TelescopeⓇ 硬件： 高分辨率的激光雷达可通过3D点云融合视觉进行精确的物体识别，并提供精确定位；
· LD MEC: 边缘计算单元，支持将传感器的原始数据进行实时处理，输出精准的车道级目标数据；
· LD 数据平台： 支持将感知设备采集的数据进行后处理，输出近似真实的路侧真值数据；
· LD KPI： 将后处理输出的真值数据对待测设备进行测评，并输出路侧感知性能报告。

亮道智能路侧真值系统通过在路侧安装高精度感知基站，经过感知平台实现物理世界目标级别物体的环境感
知，通过数据处理平台提供可靠的、高精度的环境真值输出。

亮道智能路侧真值可以为路侧感知系统提供自动化测评，搭建路侧交通场景库，为自动驾驶相关算法训练提
供数据基础和高精度的交通环境信息。主要包含以下四个组成部分：

路侧真值系统

智能网联测试场
智能网联测试场是针对自动驾驶测试场的数字化、智能化升级的解决方案。通过路侧感知、5G技术、数字孪
生、云控平台技术，使得测试场具备数字孪生能力、车路协同及测试能力，以至于达到安全、高效、甚至无人化
的测试目的。

整套系统通常由路侧感知、边缘计算、云控及孪生平台构成。在此方案中，亮道智能的路侧感知基站、路侧感
知融合平台提供精细化的路侧感知数据，云控平台基于此实现云端的感知及决策能力，进一步实现可视化、
测试任务生产、V2X等功能，从而达到利用路侧信息来辅助或控制自动驾驶车辆、辅助驾驶车辆的目的。

LDTelescopeⓇ 硬件 LD MEC LD 数据平台 LD KPI

亮道智能自主开发路侧感知融合算法支持
· 识别轿车、厢式货车、卡车、自行车、摩托车、行人等动态目标；
· 实时输出目标ID、目标速度、目标相对坐标、目标GPS坐标、目标三维包围框、目标航向角、目标加速度等参数。
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城市全息路口
全息路口是城市智慧交通基础设施改造升级的主要着力点，行人、自行车、机动车等交通参与者种类多样，情
况复杂。建设全息路口需要精细化的感知数据，通过多传感器融合的路口感知系统，可以实时检测路口内静、
动态目标情况，以实现路口的全息检测。

亮道智能城市全息路口解决方案，通过激光雷达+摄像头硬件配置方案，可以将多源传感器数据传输至边缘
计算单元，由边缘计算单元进行整合处理，输出高精度目标级数据，为智能网联车辆和自动驾驶车辆提供路
口交通目标信息，实现全息路口的车路协同驾驶。

同时，感知数据上传云端平台为现有交通管控系统提供更加丰富的数据，提高系统分析的准确性，为相关管
理部门实现高效指挥调度，科学处置，协调联动和快速反应提供强有力的数据支撑。

隧道及高速公路感知
隧道作为高速公路上的重点特殊路段，有光照不足、事故危害大、应急处置难等痛点。亮道智能提出针对隧道
场景的路侧感知系统解决方案，通过在隧道侧安装路侧传感器，对隧道出入口和隧道内的交通目标（静态、动
态）进行准确感知，并由通讯网络将感知到的隧道内交通目标数据回传给车辆及平台侧，支持隧道多层级精
细化的孪生仿真平台提供“监测、管控、处置、决策”的一体化管理模式，提升隧道内交通的安全和效率水平，
提高隧道智能化管理水平。
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交调治超
基于亮道智能激光雷达和超强算法感知能力的全息治超解决方案，重构车辆三维轮廓，全息感知路况信息，重
新定义数字治超。适用于国省干道、普通公路、城区快速路非现场执法,高速公路入口治超,收费广场治超等不
停车超限检测场景，完成对车辆长、宽、高外廓几何尺寸实时检测。

全息车辆感知系统基于图像级激光雷达，可厘米级测量车辆轮廓、尺寸，毫秒级追踪车辆位置、轨迹，具备多样
化场景覆盖、全天候工作的能力，可实现路况信息多维感知，数据联动精准触发，做到轻量部署、无痕感知，让
作弊手段无所遁形。

异常停车
拥堵

流量统计

出口检测

省级云控平台指挥中心后台系统

跟踪检测

入口检测
100米

100米
100米

100米

超速

异常停车

超速检测 拥堵监测 压线检测

合流监测
事故检测

逆行检测

▲ 隧道感知示意图

▲ 高速公路感知示意图

*点位距离为示意，根据实际情况可调整。100m为建议布设距离。
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示范项目

中国
上海、北京

中国
河北

德国
索林根、柏林、汉堡、慕尼黑

移动基站
亮道智能5G移动基站是一套可移动式部署的路侧感知工作
站。产品配套感知算法，能够实现实时交通目标物的感知检
测；同时配套多种后处理工具，满足数据采集、路侧感知、真
值测评、数字孪生等多个应用场景。适用于城市路口、直道、
测试场、高速道路、隧道、轨道、港口等部署环境。

移动基站硬件部分可灵活选配不同类型的传感器，如激光
雷达，毫米波雷达，视觉传感器，可实现水平360度，垂直90
度无死角覆盖；可独立供电供网，同时具备电动升降功能，
实现单人轻松操作，满足不同高度应用场景的要求。

亮道路侧感知融合系统落地

中国多个城市开放道路路口，

部署多传感器融合系统，配合

边缘计算单元及其他通讯设

备，对交通参与者进行实时精

准探测与识别，实现路口的全

息感知，支撑车路协同及智能

管控的应用需求。

在某主机厂无人化测试场

地，亮道智能提供测试场全

场的路侧感知系统，利用高

精度路侧感知设备，全域多

点位感知融合，云端决策规

划，实现车路协同系统下的

车辆测试无人化。

亮道智能路侧激光雷达感知

项 目 最 先 于 德 国 索 林 根 落

地，实现交通流量统计，并已

推广至柏林、汉堡和慕尼黑。

亮道智能采集城市道路的行

人、车辆等实时交通数据，并

将数据通过智能软件分析之

后用于交通流量的记录与分

析。

城市全息路口 车路协同+自动化测试场 交通流统计
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